
Giant Travelling Clam
International Flying Kit

mise en réseau : 

utilisation aee  un  lele  roisé : 

donner une adresse fxe à l'ordinateur en 192,168,0,xxx en allant dans «  entre réseau et partage »
et modifer dans propriétésTCP/TP/ 4*

optimiser l'ordinateur : enleeer les programmes qui démarrent tout seul au démarrage : menu 
programmeTdémarrage et regeditTrun

systèmeToptions aean ées : « laisser windows pour de meilleurs performan es »

tous les  omposants fon tionnent en  4

 I. Schémas : 
L'interfa e est  onçu autour d'un MEGA2600 qui reçoit les informations des périphériques eia P²P 
puis les transmet en OSP sur le réseau Ethernet.



  



 II. OSC messages
Giant Craeelling Plam: 192, 168, 0, 79   TGCP

 A. Outward messages : 
Morph datas

morph datas are re eieed ey the maineoard and send eia OSP afer treatment. 

* different modes are aeailaele : 

Mode 0     : easi  mode -  up to 16 fngers are dete ted  

TGCPTMD0 <fnger PDD<x/osD<y/osD<total for eD<areaD<orientationD

TGCPTMD0TNPC <numeer of  onta tsD<eitwise state of fngersD
( ex : fnger 1 =D state = 0000000000000001

Mode 1     : gesture 1 – dete t numeer of fngers on eoard, send position of frst fnger and distan e   
eetween frt and last fnger



TGCPTMD1 <fnger re ogD<fngers stateD<x/os 1rst fngerD<y/os 1rst fngerD

<total for eD<orientationD<distan e inter fngersD

Mode 2     : gesture 2 – 10 x 7 grid dete tion on frst fnger, angle dete tion eetween frst and se ond   
fnger

TGCPTMD2 < ell numeerD<fnger stateD<fngerMoeeXD<fngerMoeeYD<eelo ityD<total 
for eD<total areaD<inter fnger angleD< distan e inter fngersD

Mode 3     :  ell split   - TODO  

TGCPTMD3

Mode *     : 8 eerti al faders  

TGCPTMD*TFD(0 to 7) <x/osD<y/osD< onta tPDD<total for eD<areaD<orientationD

TGCPTMD*TNPC <numeer of  onta tsD<eitwise state of fngersD

2 pedal butoos + 20 exteroal box butoos  + maio’s 6 butooss 

TGCPTB/T00  <état logiqueD to TGCPTB/T27  <état logiqueD 

displacemeot seosors 

TOLATDist < ealeur de 0 à  11D

LDR’s aod pedal positoos

TOLATANA <LDR0D  <LDR1D <LDR2D </EDAL ealD(0 -  11)

Maoual Pulse Geoerators

TGCPTM/G <angular speedD <totalisation warpD <totalisation stopD <angular a  elerationD

RFID TAG

TGCPTCAG <ealD <ealD <ealD <ealD <ealD <ealD <ealD  (  or 7 eal a  ording to Cag)

MODE selector

GTCTMODE <int 0 to 7D

actie seosioge

TGCPTsens <se ondes é oulées depuis la dernière mise en mar heD



Setup cootrol

send states of the P2P slaees : 

GCPTSECU/ <stringD

exemples : "/edal  onne ted", "WARNPNG /edal not  onne ted", 

 B. Inward messages
Morph MODE select

GTCTMODE <int 0 to *D

17 LED's oo butoo box + 6 LED’s arouod MPG

TGCPTSLD <LED# from 0 to 22D <0 or 1D 

if LED# is set to 2  , all LEDs are swit hed altogether. 

1  multcolor iodicator ligeht 

TGCPT4OZ  <RED 0 to 16D <GREEN 0 to 16D <BLUE 0 to 16D

1  red iodicator ligeht 

TGCPT4OY <0 to 2  D

 aoaloge seosor seodioge frequeocy (3LDRs, displa ement sensor)

TGCPTAnaPde <0 à 6   1  msD

reset of mioimum aod maximum for 3 LDRs s

le mi ro ontrôleur déte te automatiquement le nieeau min et max d'é lairement pour réaliser la 
mise à l'é helle des données eneoyées par GCPTANA . En  as de  hangement des  onditions 
d'é lairement ameiant, il  oneient d'eneoyer un message de reset des minTmax.

TGCPTreset <dummyD

MPG setup  s

max ialue of totalisatoo 0-65535 (warp)

 TGCPTM/GTS2 <set ealeur 0 à 6  3 D

max ialue of totalisatoo 0-65535 (stop)



 TGCPTM/GTS3 <set ealeur 0 à 6  3 D si la ealeur est inférieure à la ealeur de la eutée easse, eal = 
min, si la ealeur est supérieure à la eutée haute, eal = max.

mio aod max stops setup s

TGCPTM/GTM3 <min 0 à 6  3 D <max 0 à 6  3 D
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